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VFD SERIE GS/C
GUIA DE INICIO RAPIDO

Franklin Electric

\

Uso de la pantalla LCD

g pu
) e Lt
“GRUPO” “CODIGO”

Use 4 (Izq.), > (Der.) para encontrar los parametros: FB-HP> P
Use A (Arriba
cambiar los cédigos dentro de cada parametro

), ¥ (Abajo) para encontrar DRU, FRQ, rEF y para

PARA CONTROL LOCAL (BOTONES EN LA PANTALLA)

ETE T Descripcion Instrucciones de programacion

NOTA: Después de ingresar cualquier parametro presionar 2 veces el boton ENTER para guardar los cambios
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Parametro que indica la frecuencia (Primer parametro que aparece al
encender el VFD)

Inicio del Drive / Método de control de paro (Aparece como DRU en
la pantalla)

Método de ajuste de frecuencia (Aparece como FR9 en la pantalla)

Marcha en reversa

Habilitar limites de frecuencia Superior / Inferior

Limite de frecuencia minima

Ajuste del voltaje de salida (Si la tensién nominal del motor es menor
que el voltaje de entrada, ajustar este parametro de manera que
coincidan. Por ejemplo, si el voltaje de entrada es 480VAC y la tension
nominal del motor es 460VAC, ajustar el parametro a 96%)

Proteccion electrénica de sobrecarga

Prevencion de descompensacion del motor (En caso de ser necesa-
rio, el nivel de descompensacién puede ser ajustado en F60)

Proteccién pérdida de fase

Energizar al encender (EI VFD arrancara si el contacto remoto esta
cerrado cuando se energice el drive)

EI'VFD se reiniciara después de restaurar una falla

Busqueda de velocidad (El VFD arrancara instantdaneamente solamente si
el motor sigue girando)

Numero de intentos de Auto Reinicio

Tiempo de espera para reiniciar (Ajustar el tiempo maximo posible para
su aplicacion)

Tamano del motor (kW=HP x 0.75)

Numero de polos del motor = 7200 / max RPM del motor

Corriente maxima de motor = Corriente a plena carga x Factor de
Servicio

En caso de ser necesario, usar este pardmetro para volver a los valores prede-
terminados

-Busque DRU en la pantalla con A (Arriba) ¥ (Abajo) y presione enter
-Seleccione 0y presione enter dos veces

-Busque FR9 en la pantalla con A (Arriba) ¥ (Abajo) y presione enter
-Seleccione 1y presione enter dos veces

-Busque F en la pantalla con 4 (Izq.) » (Der.), después presione
A (Arriba) ¥ (Abajo) hasta encontrar el 1y presione enter

-Seleccione 2 para deshabilitar marcha en reversa y presione enter dos
veces

-Busque F en la pantalla con 4 (Izq.) » (Der.), después presione
A (Arriba) ¥ (Abajo) hasta encontrar el 24 y presione enter
-Seleccione

1:Si

-Y presione enter dos veces

-Ingrese el limite inferior deseado (30 Hz) y presione enter dos veces

-Ingrese el voltaje de salida deseado y presione enter dos veces

-Seleccione 1y presione enter dos veces

-111* = Seleccione los tres bits que aparecen en la parte superior de la
pantalla: n y presione enter dos veces

-11* = Seleccione los dos bits que aparecen en la pantalla en la parte
superior: ! y presione enter dos veces

-Seleccione 1y presione enter dos veces

-Seleccione 1y presione enter dos veces

-1110* = Seleccione los siguientes bits: "| y presione enter dos veces

-Seleccione 3y presione enter dos veces

-Seleccione 60 (segundos) y presione enter dos veces

-Ingrese los Kilowatts especificados del motor y presione enter dos
veces

-Ingrese los nimero de polos del motor y presione enter dos veces

-Ingrese la corriente maxima de motor y presione enter dos veces

Reiniciar Parametros

Seleccione 1 para reiniciar todos los parametros (Marcara 0 cuando finalice)

plo: 1110; "

* Para parametros de Bit Binarios el bit debe estar en la posicién de arriba para igualar On (1) y la posicién de abajo para igualar Off (0) y estan nimerados de derecha a izquierda. Por ejem-
| = Bit 3 on, Bit 2 on, Bit 1 on, Bit 0 off)




Para Control PID (Control Integral Proporcional Derivativo) para Aplicaciones de un solo Motor

(Tipicamente usado cuando el VFD necesita mantener cierta presion o temperatura basada en la seial directa del sensor al VFD)

Reiniciar Parametros

NOTA: Después de ingresar cualquier parametro presionar 2 veces el boton ENTER para guardar los cambios
0.00 Parametro que indica la frecuencia (Primer parametro que aparece al
* encender el VFD)
DRV Inicio del Drive / Método de control de paro (Aparece como DRU en -Busque DRU en la pantalla con A (Arriba) ¥ (Abajo) y presione enter
la pantalla) -Seleccione 1y presione enter dos veces
z . . -Busque FRI en la pantalla con A (Arriba) ¥ (Abajo) y presione enter
FRQ Método de ajuste de frecuencia (Aparece como FR9 en la pantalla) 0 e R S e
-Busque F en la pantalla con € (Izq.) P (Der.), después presione A (Arriba)
F1 Marcha en reversa V¥ (Abajo) hasta encontrar el 1y presione enter
-Seleccione 2 para deshabilitar marcha en reversa y presione enter dos veces
-Busque F en la pantalla con 4 (Izq.) P (Der.), después presione A (Arriba)
F24 Habilitar limites de frecuencia Superior / Inferior V (Abajo) hasta encontrar el 24 y presione enter
-Seleccione 0y presione enter dos veces
Ajuste del voltaje de salida (Si la tensién nominal del motor es menor
que el voltaje de entrada, ajustar este parametro de manera que _ . n ;
FES coincidan. Por ejemplo, si el voltaje de entrada es 480VAC y la tension Ingrese el voltaje de salida deseado y presione enter dos veces
nominal del motor es 460VAC, ajustar el parametro a 96%)
F50 Proteccion electrénica de sobrecarga -Seleccione 1y presione enter dos veces
F59 Prevencién de descompensacién del motor (En caso de ser necesario, | -111* = Seleccione los tres bits que aparecen en la parte superior de
el nivel de descompensacion puede ser ajustado en F60) la pantalla: """ y presione enter dos veces
H19 Proteccién pérdida de fase -11* = Seleccione los dos bits que aparecen en la pantalla en la parte
P superior: " y presione enter dos veces
Energizar al encender (EI VFD arrancara si el contacto remoto estd _ ; g
H20 cerrado cuando se energice el drive) Seleccione 1y presione enter dos veces
H21 EIVFD se reiniciara después de restaurar una falla -Seleccione 1y presione enter dos veces
H22 Busqueda de velocidad (El VFD arrancard instantaneamente solamente si | -1110* = Seleccione los siguientes bits: ”'I y presione enter dos veces
el motor sigue girando)
H26 Numero de intentos de Auto Reinicio -Seleccione 3y presione enter dos veces
H27 ;I':Je;r;);loi(c)aolc?;]s)pera para reiniciar (Ajustar el tiempo maximo posible para Seleccione 60 (segundos) y presione enter dos veces
H30 Tamario del motor (kW= HP x 0.75) -Ingrese los Kilowatts especificados del motor y presione enter dos
: veces
H31 Numero de polos del motor = 7200 / max RPM del motor -Ingrese los numero de polos del motor y presione enter dos veces
H33 ggrr\l;liiirge maxima de motor = Corriente a plena carga x Factor de -Ingrese la corriente méxima de motor y presione enter dos veces
H49 Habilitar Control PID -Seleccione 1y presione enter dos veces
rEF i/legxpcélgltsrjelr?sfg;c Point = [Presion o temp. deseada] x 60Hz / [Rango -Ingrese el Set Point y presione enter dos veces
-Seleccione
H50 Sensor de retroalimentaciéon del control 0:4-20mA 1:0-10V
-Y presione enter
Ganancia proporcional para la respuesta del Control PID (Mayor -Ingrese
H51 porcentaje=mayor serd el cambio de velocidad al mismo valor de 50% para bombas sumergibles 10% para bombas centrifugas
retroalimentacion) -Y presione enter dos veces
. . . < -Ingrese
Tiempo integral para la respuesta del Control PID (Nimero mas ;
- 5 : - 0.5 segundos para bombas sumergibles
H52 gﬁr:z?;%&mpo de respuesta mas largo al mismo valor de retroali 1'segundo para bombas centrifugas
-Y presione enter dos veces
I - . -Ingrese el valor deseado del limite inferior en Hz (30 hz) y presione
H56 Limite minimo de frecuencia para Control PID enter dos veces
H61 Tiempbo de espera para Modo de Reposo -Ingrese el tiempo (segundos) deseado de espera para entrar en
P perap P Modo de Reposo y presione enter dos veces
Frecuencia del Modo de Reposo (El VFD entra en Modo de Reposo .
H62 cuando la velocidad de éste disminuye hasta por debajo de la fre- I(rljlgérze_saIsae)irﬁr)cuenrglsa}oclneesii(:grdde(l);\/\l/%(ice)sde Reposo en Hz
cuencia indicada aqui por el tiempo fijado en H-61) - yp
Interrupcién del Modo de Reposo (Porcentaje del rango del sensor n ] e o n
Hé63 quela feﬁal de retroalimentaréién c(iebe aIcaanar antegde queel Ingr?se el quelddeseagjdc)) en % (fijar el nlveé ligeramente mas bajo
; . ter dos veces
Modo de Reposo sea interrumpido) que la presion deseada) y presione en

H93

predeterminados

En caso de ser necesario, usar este parametro para volver a los valores

1: Reiniciar todos los pardmetros (Marcara 0 cuando finalice)
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24 24V salida AM

P1 FX (Marcha hacia adelante)

P2 RX (Marcha hacia atras) e
CM Senfal de salida comun

P3 BX (Paro de emergencia)

P4 RST (Reset del disparo)

P5 JOG (Operacion manual)

CM Senfal de salida comun

P6 Frec. de pasos mult. - Bajo

P7 Frec. de pasos mult.- Medio

P8 Frec. de pasos muilt. - Alto

VR 10V Fuente de poder del potencidmetro

V1 Frec. de sefial de salida del voltaje configurado: ¢

-10~10V
I  Frec. de sefal de salida de corriente: 0~20mA

CM Sefal de salida comun

g Multi -funcién
@ salida de sefal
\ analoga: 0~10V

3A A contacto de salida

3C A/B contacto comun

3B B contacto de salida

MO Salida del conector abierto
multi-funcion

MG MO Comun

S+

RS-485 terminal de
comunicacion



